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APRAKSTS

projekta "Mai-nblves Kompetences centra izveide'i id. Nr. 1.2.1.1/16/4/003 p€tijuma Nr.1.1
"Pa-rtikas raZoianas iekEftu platformas Zstrade ar izpildmehdnismos iebilvdtu matema-tiskd

attdlu apstrEd€ un sensoru tehnologijas balstitu "inteligentu" paiuadiBpdju" ietuaros

Mucenieki , 20L7.gada l8.aprili Nr. 3.01-28

VISPARIGA TruTORVIACUN

1. Iepirkuma m€r[is

1.1. Iepirkuma mErf,is ir noteiK ekonomiski visizdevigEko pied6vdjumu, kas vislab6k apmierina
ta vajadzTbas, kE arT nodroSina pasUtitEja pieS(iftE finans€juma efeKTvu izmantoSanu,
materiilu pieg6dEm - Mehatronikas komponentu komplekts (robotmanipulatori,
selvomotori, sensori, aktuatori, inveftori), 3 komplekti (turpmEk - KompleKs) pCIeKa
"Ma5inbUves Kompetences centra itreide", id. Nr. t.2.L.IlL6lAl003 pEtTjuma Nr.1.1 "Pdrtikas
raZoSanas iekErtu platformas izstrEde ar izpildmeh6nismos iebOv€tu matem6tisk6 attElu
apstrddE un sensoru tehnolofU6s balstitu "inteligentu" pa5vadltsp€ju" (turpm6k ProjeKs),
ieWaros.
L.2. Iepirkuma metode - iepirkums saskapE ar 20L7.gada 28.februEra Ministru kabineta
noteikumiem Nr.104 ,,Noteikumi par iepirkuma procedtiru un tEs piemEroSanas kErtibu
pasUtit6ja finansEtiem projektiem" (turpm6k - MK 104).
1.3. PasUtTtdjs Iepirkuma priek5meta aprakstu publicE Iepirkumu uzraudzibas biroja mdjas lap6
www.iub.gov.lv un MaSTnbrives un metElapstrddes Rripniecibas AsociEcijas mdjas lapd
www.masoc.lv.
I.4. S6kotnEjais pieddvEjuma iesnieg5anas termip5 norEdTts Iepirkumu uzraudzibas biroja
mEjas lapE (www.iub.gov.lv) publicEtajE pazi;rojumE.

2. Pas0tffis

2.1. ProjeKa istenotEjs SIA PERUZA, "Lejasrandoti", Mucenieki, RopaZu nov., LV2137.
2.2. KontaKpersona, kura pilnvarota sniegt organizatoriska rakstura informdciju par iepirkumu

- SIA PERUZA biroja vadTtdja Alise Pota5a, tElr. 67248036, office@peruza.lv.
2.3. Ne PasritTtdjs, ne iepirkuma komisija (turpm6k - Komisija) neuznemas nekddu atbildlbu
par pretendenta izmaksEm piedEv6juma sagatavo5anai un iesniegSanai neatkar-rgi no
iepirkuma rezult6tiem.

3. Pretendenti

3.1. Pretendents var blit jebkura flziska vai juridiska persona, SEdu personu apvienTba jebkurE
to kombinEc'ljE, kura ir iesniegusi Iepirkuma prieKmeta aprakstam atbilsto5u piedEvEjumu.



3.2. Visiem pretendentiem Komisija piemEro vien6dus noteikumus.
3.3. Ja Pretendents ir LaWijas zin6tniskE institUc'rja, tas iesniedz apliecin6jumu, ka te
grEmatvedTbas politikd ir iestrEdEti zin6tnisko pakalpojumu vErtTbas (tirgus cenas) noteikianas
principi.
3.4. Pretendentam nav pasludindts maksdtnespEjas process, nav aptur€ta vai pdrtrauKa
Pretendenta saimnieciskE darbTba, nav uzsdKa tiesvediba par Pretendenta bankrotu un lTdz

lTguma izpildes paredzamajam beigu termipam Pretendents netiks likvid€ts, Pretendentam nav
nodokJu parddu vai tie nepdrsniedz 150 EUR. Par6du esamTbas gad-rjumE Pretendentam lTdz
lEmuma piepm5anai jdapliecina parEdu nomaksa.
3.5. Pretendents ir registrEts atbilsto5i Latvijas Republikas vai attiecigEs drvalsts normatTvo
aKu prasTbdm, lai veiKu saimniecisko darbibu. Ja Pretendents tiek aETts par uzvarEtdju un
nav registrEjis savu darbibu saimnieciskEs darbTbas veik5anai, Pretendentam ir jEregistrEjas
Iepirkuma lTguma noslEg5anai divu ned€Ju laik6 no lEmuma par Iepirkuma lTguma slEgsanas
tieslbu pie5(irSanu salem5anas dienas

INFORMACIJA PAR IEPIRKUMA PRIEGMETU

Iepirkuma priekSmets ir Mehatronikas komponentu kompleKs (robotmanipulatori, seruomotori,
sensori, aKuatori, inveftori), 3 kompleKi.

4. TehniskE specifikdcija

4.1. Nosac-rjumi, kas izpildEmi piegEddjamam komponentu kompleKam
4.L.L. KompleKE ietilpst visas komponentes un programmat[ira, kas nodroSina haotiski

sab€r.tu priek5metu (zivju) satverSanu pEc vizudlas atpazlSanas sistEmas sUtTtdm koordin6tEm.
4.t.2. KompleKam ir jdsp6j darboties patstEv-lgi slEgtd telpd bez ErEjiem pieslEgumiem

(TeamWork, internets u.c.).
4.L.3. PiegEddtdja piendkums ir nodro5inEt, ka komplekts - robotmanipulators,

seruomotori, sensori, aKuatori, inveftori un citas komponentes ir iemontEtas eleKribas kastEs
vai korpusos, kas nodroSina mitruma aizsardflbas pakdpi IP 65 vai ekvivalents.

4.L.4. Visiem kompleKa vadu spraudpiem un ieejEm ir jEbUt nodroSinEtiem ar mitruma
aizsardzibas pak6pi IP 65 vai ekvivalents.

4.1.5. Robotmanipulatoram ir jdbUt viegli nomazgdjamam un erti apkalpojamam,
lietojamam pErtikas raZoSanas telp6s.

4.L.6. Priek5meti (zivis) ir sabErti kastE ar izmEriem:
Platums 400.... 1000mm;
Garums 600....1000mm;
Augstums 500.... 1000mm.

4.L.7. Atpazistamie priekSmeti var btlt jebkuras formas un materiEla, ar izmEriem:
Platums 30....100mm
Garums 40....150mm
Augstums 30....100mm

4.1.8 EleKrTbas pieslEgums - 380V, 3 fdzes, 50H2.

4.2. Iepirku ma priekSmeta kva I itativa i s ra kstu roj u ms
4.2.L. Robotmanipulatoram ir jdsp€j izpildTt no datorredzes sistEmas padotEs

koordinEtes.
4.2.2. Robotmanipulatoram ir j6sp€j nostdties koordinEtEs, ko saqEmusi no datorredzes

sistEmas ar precizitEti :

- Dzilumd * 1mm;
- Platumd un garumE - + 0.1mm.



4.2.3. Robotmanipulatora nobTdes un citu lielumu pieregul€Sana ir jEnodroSina caur
sistEmas vadTbas displeja, bez drEjd datora vai cita programm€Sanas rika.

4.2.4. Robotmanipulatoram ir jdspEj pdruietot 500 - 1000 g smags priek5mets.
4.2.5. Robotmanipulatoram ir j6sp€j pErvietot priekSmetu (zivis) visas savas darbTbas

zonE tik dtri, lai bOtu gatavs nost6ties jaund koordinEtd, ko salems no datorredzes sist€mas.
4.2.6. Robotmanipulatoram jdnodroSina pietiekami liels sp€ks, lai nodroSin6tu saWErOa

mehEnisma darbibu, priek5meta (zivs) satver5anai.
4.2.7. Seruomotora nomindlajam griezes momentam jabUt nemazEkam ka 7 Nfi'r,

maksimElajam griezes momentarn 2L Nm, maksimElais grieSands dtrums 3000 apgr./min. vai
ekvivalents.

4.2.8. Sensora darbTbas diapazonam jEbEt ne mazEkam kd minEts punKE 4.1.6 un
jdsp€j atpazTt priekSmetus (zivis) ar geometriskajiem izmEriem kE minEts punKd 4.L.7

4.2.9. Visam kompleKam parametru maipu un regulESanu var veikt lietotEjs patstdvigi,
ja vi;r5 ir apmdclts ne vairEk ka 40h.

4.2.t0. Visam kompleKam ir j6spEj strEdEt telpE ar temperatUru +5....+300C
4.2.tL. VisE kompleKE ir jabUt ieWeftiem visiem avdriju scendrijiem, kas nodroSina pret

iekdrtas paSsabojE5anos (PiemEram: kJUdainas koordinEtes dEJ, manipulators ietriecas kastes
korpusd).

5. PiegEde

5.1. Trls komplektu piegddes izpilde kopum6 jEveic no LTguma noslEg5anas briZa lTdz 2018.
gada 30. aprllim.
5.2. KompleKu piegEdes pasiit-rjums plEnots trls posmos. Piegddes pasEtTjumu pldnots uzsdK:

- 1. posms 20LT.gadajUnija - 1 kompleKs
- 2. posms 2017.gada oKobrT - 1 kompleKs
- 3. posms 2018. februErT - 1 kompleKs

5.3. KompleKa piegdde tiek nodro5in6ta 10 darba dienu laikE no pasilt-ljumabfia.
5.4. PiegEdEtEjs nodro5ina kompleKa piegddi uz PasUtitEja adresi.
5.5. Par preclziem kompleKa pieg6des pastitTjuma posma izpildes datumiem Pretendents un
PastitTtdjs vienojas sadarblbas lai kd.

6. Samaksas nosacljumi

6.1. Samaksas nosac-tjumi - bezskaidras naudas p6rskait-rjums 20 (divdesmit) darba dienu laikE
p€c kompleKa piegEdes un r€lina sapemSanas.
6.2. Samaksa par kompleKu tiek veiKa pa posmiem atbilstoSi faktiski pasiitTtajam komplektu
skaitam saskapE ar savstarpEji parakstTtu predu pavadzlmi rEllinu un pretendenta
piedEvdjumd norEdTto vienibas cenu.

7. FinanSu piedEvEjums

7.1. Pretendents iesniedz finan5u piedEvdjumu atbilsto5i Iepirkuma priek5meta aprakstam.
7.2. FinanSu pieddvdjuma cenu nor6da EUR, bez PVN.

8. InformEcija par piedEvEjumu noformESanu, iesnieg5anu un izskati5anu

8.1. Pretendents iesniedz aizpildTtu piedEvEjumu (Iepirkuma prieKmeta apraksta pielikums
Nr.l un pielikums Nr.2) un apliecinEjumu par kompleKa sp€ju izpildlt datorredzes sistEmas



padotEs koordinEtes, datorsalikumd, latvie5u valodd un aizpildlta piedEvdjuma eleKronisku
koprju (PDF formdtd).
8.2. Iepirkumu uzraudzibas biroja mEjas lapd www.iub.gov.lv ievietotaj6 pazi;rojumd par
finans€juma sapEmEja iepirkuma procedEru noteiKs sEkotn€jais PiedEvEjumu iesnieg5anas
termi;r5.
8.3. PiedEvdjums j6nogEdd SIA PERUZA biroj6 personigi vai sUtot pa pastu f'Lejasrandoti",
Mucenieki, RopaZu novads, LV2L37). SUtot piedEvdjumu pa pastu, pretendents nodroSina
sUt-tjuma piegEdi termi4d, kas norddTts pazipojumE par finans€juma sapEmEja iepirkuma
proced0ru.
8.4. FinansEjuma sa4EmEjs izv€las pied6v6jumu, kas PasUtitEjam ir ekonomiski visizdevigEkais
un vislabdk apmierina tE vajadzTbas, kd arf nodroSina pastitTtEja pie5(irtd finansEjuma efeKivu
izmanto5anu.
8.5. PasUtTtEjs nevar sl€gt llgumu ar t6du PiegdddtEju, ar kuru tas atrodas intereSu konfliKE
28.02.20L7. MK noteikumu Nr.104 ,,Noteikumi par iepirkuma proced0ru un tEs piemEro5anas
kdrtibu pasUtitEja finansEtiem projektiem" l2.punKa izpratn€.

SIA PERUZA

Valdes loceklis



Pielikums Nr.1

Materi6lu ieg6de - mehatronikas komponentu komplekts (robotmanipulatori,
seruomotori, sensori, aktuatori, inveftori)
projekta "Maiinblves Kompetences centra izveidei id. Nr. 1.2.1.1/16/4/003 p€tliuma Nr.1.1
"Pa-rtikas raioianas ieka-rtu platformas izstrdde ar izpildmehdnismos ieb1vdtu matemdtiska-
attElu apstrEdE un sensoru tehnologijas balstitu "inteligentu" paiuadiBp1ju" ietuaros

Pretendenta pieteikums un finan5u piedivEjums

2o-.9.-.-

pieteikuma sastddi5anas vieta
registrdcijas Nr.

pretendenta nosaukums re$istrEcijas numurs

nodoklu maksEtdja registrdcijas numurs

pretendenta bankas rekviziti
E personE
pilnvarotEs personas iepemamais amats, vdrds, ualdrds

ar 5i pied6vdjuma iesniegSanu:
. piesakEs piedalities iepirkumd;
. apDemas ievErot Tehniskds specifikdcijas prasibas;
. garant€, ka visas sniegtEs zi4as ir patiesas.

Pretendents piedEvd veiK Mehatronikas komponentu kompleKu (robotmanipulatori,
seruomotori, sensori, aKuatori, invertori) piegddes par SEdu cenu:

Pieg6dEjamo komponentu nosaukums PiegEdEjamd
komplekta cena,
EUR bez PVN

KompleKu
skaits, gab.

Summa, EUR

bez PVN

Mehatronikas komponentu kompleKs
(robotmanipulatori, seruomotori,
sensori, aktuatori, inveftori)

3

Pretendents a ppemas iev€rot PiegEdes visp6 r-4gos nosac-rj u m us :

Nr. Parametrs Praslba PiedEvEiums
1. Liguma izpildes vieta "Lejasrandotii Mucenieki, RopaZu

nov., LV2137
2. Liquma izoildes Pieqddes izpilde kopumE iEveic no

5



terminS LTguma noslEg5anas briia lidz 2018.
oada 30. aorilim.

3. PiegEdes posmi Pieg6des pasUt-ljums plEnots trls
posmos. PiegEdes pasUt-ljumu plEnots
uzsEK:
- 1. posms 20L7.gada jUnijE 1

kompleKs
- 2. posms 2AV.gada oKobri - 1

kompleKs
- 3. posms 2018. februErT 1

komplekts
Par preciziem piegddes pasUt-ljuma
posma izpildes datumiem Pretendents
un PasiitTtEjs vienojas sadarbibas
laikE.

4. PiegEdes Komplekta piegEde tiek nodro5lnEta
10 darba dienu laikE no pastit-rjuma

bnla

Ar 5o apstiprinu un garantEju sniegto zipu patiesumu:

(amats) (paraksts) (vdrds, uzvirds)



Pielikums Nr.2

MateriElu ieg6de - mehatronikas komponentu komplekts (robotmanipulatori,
servomotori, sensori, aktuatori, inveftori)

prolAkta "Ma5-nblves Kompetences centra izueide'i id. Nr. 1.2.1.1/16/A/003 pEtijuma Nr.1.1
"Partikas railoianas iekartu platformas intra-de ar izpildmehdnismos ieblv€tu matemEtiska-
attdlu apstra-dd un sensoru tehnologfa-s balstitu "inteligentu" paiuaditspEju" ietuaros

Tehniskais pied6v5jums
2o-.9.-

pieteikuma sastddT5a nas vieta

ref,istricijas Nr.
pretendenta nosaukums

nodok!u maksitdja re$istracijas numurs

prete ndenta ba nkas rekviz-rti

TehniskEs prasTbas Pretendenta pied6vEjums

1. KompleKd ietilpst visas komponentes un
programmattira, kas nodroSina haotiski
sab€rtu priekSmetu (zivju) satverSanu pEc

vizuElas atpaziSanas sist€mas sUtitam
koordin6tdm.
1.1. KompleKam ir jEsp€j darboties patst6vTgi
sl€gtE telpd bez dr6jiem piesl€gumiem
(TeamWor( internets u.c.).
1.2. Pieg6ddtdja piendkums ir nodro5indt, ka
kompleKs - robotmanipulators, seruomotori,
sensori, aKuatori, inveftori un citas
komponentes ir iemont€tas elektrTbas kast€s
vai korpusos, kas nodro5ina mitruma
aizsardzbas pakEpi IP 65 vai elwivalents.
1.3. Visiem kompleKa vadu spraudpiem un
ieej6m ir jabUt nodro5inEtiem ar mitruma
aizsardzTbas pakEpi IP 65.
I.4. Robotmanipulatoram ir jabft viegli
nomazg6jamam un Crti apkalpojamam,
lietojamam p6rtikas raZoSanas telp6s.
1.5. PrieKmeti ir sabEfti kastE ar izmEriem:

Platums 400.... 1000mm;
Garums 600....1000mm;
Augstums 500.... 1000mm;

1.6. Atpazistamie priek5meti var bUt iebkuras



formas un materiEla, ar izm€riem:
Platums 30....100mm;
Garums 40....150mm;
Augstums 30....100mm;

L.7. EleKrTbas pieslEgums - 380V, 3 fdzes,
50H2.
2. Iepirkuma priekSmeta kvalitatTvais
raksturojums:
2.1. Robotmanipulatoram ir jdspEj izpildTt no
datorredzes sistEmas padotds koordindtes.
2.2.Robotmanipulatoram ir jdsp€j nostEties
koordindtEs, ko sapEmusi no datorredzes
sistEmas ar precizitdti:
. Dzilumd * 1mm;. PlatumE un garumd - + 0.lmm.
2.3. Robotmanipulatora nobides un citu
lielumu pieregul€5ana ir jEnodro5ina caur
sistEmas vadibas displeja, bez drEjE datora vai
cita programmESanas rika.
2.4. Robotmanipulatoram ir jdspEj pdrvietot
500 - 1000 g smags prieKmets.
2.5. Robotmanipulatoram ir jEsp€j pEruietot
priek5metu (zivis) visas savas darbTbas zond
tik 6tri, lai bUtu gatavs nostEties jaund
koordinEtd, ko sanems no datorredzes
sist6mas.
2.6. Robotmanipulatoram jdnodroSina
pietiekami liels sp€ks, lai nodro5indtu
satvErEja mehEnisma darbibu, priek5meta
(zivs) satverSanai.
2.7. Servomotora nominElajam griezes
momentam jebUt ne mazEkam ka 7 NITr,

maksimElajam griezes momentam 2L NrTr,

maKimElais grie5anEs dtrums 3000
apgr./min.
2.8. Sensora darbibas diapazonam jdbUt ne
maz6kam kd minEts punKd 4.L.6 un jdspEj
atpazlt priek5metus (zivis) ar (eometriskajiem
izm€riem kE minEts punKE 4.L7
2.9. Visa kompleKa parametru maipu un
regulESanu var veiK lietotEjs patstEvigi, ja
vi;r5 ir apmEclts ne vairEk ka 40h.
2.10. Visam kompleKam ir jEspEj strdddt
telpE ar temperatriru +5....+30 0C

z.LI. Visd kompleK6 ir jabft ieWertiem
visiem avEriju scendrijiem, kas nodroSina pret
iekdrtas paSsabojdSanos (Piem€ram:
k!Udainas koordin6tes d€J, manipulators
ietriecas kastes korpusE
Ar 5o apstiprinu un garantEju sniegto zi;tu patiesumu:

(v5rds, uzvirds)

8

(amats) (paraksts)


