NACIONALAIS EIROPAS SAVIENIBA
ATTISTIBAS Eiropas Regiondlas
PLANS 2020 attistibas fonds

IEGULDIJUMS TAVA NAKOTNE

IEPIRKUMA PRIEKSMETA

“Materialu iegade - mehatronikas komponentu komplekts (robotmanipulatori,
servomotori, sensori, aktuatori, invertori)”

APRAKSTS

projekta "Masinblves Kompetences centra izveide’, id. Nr. 1.2.1. 1/2‘ 6/A/003 pétijuma Nr.1.1
"Partikas raZosanas iekartu platformas izstrade ar izpildmehanismos iebdvétu matematiskd
attélu apstrade un sensoru tehnologijas balstitu “inteligentu” pasvaditspeju” ietvaros

Mucenieki, 2017.gada 18.april Nr. 3.01-28
VISPARIGA INFORMACIJA
1. Iepirkuma mérkis

1.1. Iepirkuma merkis ir noteikt ekonomiski visizdevigako piedavajumu, kas vislabak apmierina
ta vajadzibas, ka ari nodrodina pasititdja pieskirta finanséjuma efektivu izmantosanu,
materialu piegadém - Mehatronikas komponentu komplekts (robotmanipulatori,
servomotori, sensori, aktuatori, invertori), 3 komplekti (turpmak — Komplekts) projekta
“Masinblives Kompetences centra izveide”, id. Nr. 1.2.1.1/16/A/003 pétijuma Nr.1.1 “Partikas
razoSanas iekartu platformas izstrade ar izpildmehanismos ieblvétu matematiska attélu
apstradé un sensoru tehnologijas balstitu “inteligentu” pasvaditsp&ju” (turpmak Projekts),
ietvaros.

1.2. Iepirkuma metode - iepirkums saskana ar 2017.gada 28.februara Ministru kabineta
noteikumiem Nr.104 ,Noteikumi par iepirkuma procedlru un tds pieméroSanas kartibu
pasititdja finansétiem projektiem” (turpmak — MK 104).

1.3. Pasiititajs Iepirkuma priekSmeta aprakstu publicé Iepirkumu uzraudzibas biroja majas lapa
www.iub.gov.lv un Masinblives un metalapstrades Ripniecibas Asocidcijas majas lapa
WWW.Masoc.lv.

1.4. Sakotné&jais piedavajuma iesniegsanas termin$ noradits Iepirkumu uzraudzibas biroja
majas lapa (www.iub.gov.lv) publicétaja pazinojuma.

2. Pasutitajs

2.1. Projekta istenotajs SIA PERUZA, “Lejasrandoti”, Mucenieki, Ropazu nov., LV2137.
2.2. Kontaktpersona, kura pilnvarota sniegt organizatoriska rakstura informaciju par iepirkumu
— SIA PERUZA biroja vaditaja Alise Potasa, talr. 67248036, office@peruza.lv.
2.3. Ne Pasititajs, ne iepirkuma komisija (turpmak — Komisija) neuznemas nekadu atbildibu
par pretendenta izmaksam piedavajuma sagatavosanai un iesniegSanai neatkarigi no
iepirkuma rezultatiem.

3. Pretendenti

3.1. Pretendents var bt jebkura fiziska vai juridiska persona, $adu personu apvieniba jebkura
to kombinacija, kura ir iesniegusi Iepirkuma priekSmeta aprakstam atbilstoSu piedavajumu.



3.2. Visiem pretendentiem Komisija pieméro vienadus noteikumus.

3.3. Ja Pretendents ir Latvijas zinatniska institlicija, tas iesniedz apliecinajumu, ka ta
gramatvedibas politika ir iestradati zinatnisko pakalpojumu vértibas (tirgus cenas) noteikSanas
principi.

3.4. Pretendentam nav pasludinats maksatnesp&jas process, nav apturéta vai partraukta
Pretendenta saimnieciskd@ darbiba, nav uzsakta tiesvediba par Pretendenta bankrotu un lidz
liguma izpildes paredzamajam beigu terminam Pretendents netiks likvidéts, Pretendentam nav
nodoklu paradu vai tie neparsniedz 150 EUR. Paradu esamibas gadijuma Pretendentam lidz
lEmuma pienems3anai jaapliecina paradu nomaksa.

3.5. Pretendents ir registréts atbilstosi Latvijas Republikas vai attiecigds arvalsts normativo
aktu prasibam, lai veiktu saimniecisko darbibu. Ja Pretendents tiek atzits par uzvarétaju un
nav registréjis savu darbibu saimnieciskas darbibas veik$anai, Pretendentam ir jaregistréjas
Iepirkuma liguma noslegsanal divu nedélu laikd no IEmuma par Iepirkuma liguma slégSanas
tiesibu pieskirSanu sanemsanas dienas.

INFORMACIJA PAR IEPIRKUMA PRIEKSMETU

Iepirkuma priekSmets ir Mehatronikas komponentu komplekts (robotmanipulatori, servomotori,
sensori, aktuatori, invertori), 3 komplekti.

4. Tehniska specifikacija

4.1. Nosacijumi, kas izpildami piegadajamam komponentu komplektam

4.1.1. Komplekta ietilpst visas komponentes un programmatra, kas nodrodina haotiski
sabértu priekSmetu (zivju) satversanu péc vizualas atpazidanas sistémas sititdm koordingtam.

4.1.2. Komplektam ir jaspgj darboties patstavigi slegta telpa bez aréjiem piesiégumiem
(TeamWork, internets u.c.).

4.1.3. Piegadatgja pienakums ir nodroSindt, ka komplekts - robotmanipulators,
servomotori, sensori, aktuatori, invertori un citas komponentes ir iemonté&tas elektribas kastés
vai korpusos, kas nodrosina mitruma aizsardzibas pakapi IP 65 vai ekvivalents.

4.1.4. Visiem komplekta vadu spraudniem un ieejam ir jabiit nodroSinatiem ar mitruma
aizsardzibas pakapi IP 65 vai ekvivalents.

4.1.5. Robotmanipulatoram ir jablt viegli nomazgajamam un érti apkalpojamam,
lietojamam partikas raZzosanas telpas.

4.1.6. PriekSmeti (zivis) ir sabérti kasté ar izmériem:

—  Platums 400....1000mm;
- Garums 600....1000mm;
— Augstums 500....1000mm.
4.1.7. Atpazistamie priekSmeti var bit jebkuras formas un materiala, ar izmériem:
— Platums 30....100mm
— Garums 40....150mm
— Augstums 30....100mm
4.1.8 Elektribas pieslegums - 380V, 3 fazes, 50Hz.

4.2. lepirkuma priekSmeta kvalitativais raksturojums
4.2.1. Robotmanipulatoram ir jasp& izpildit no datorredzes sistémas padotas
koordinates.
4.2.2. Robotmanipulatoram ir jasp&j nostaties koordinatés, ko sanémusi no datorredzes
sistémas ar precizitati:
— DzilJuma £ 1mm;
— Platuma un garuma - £ 0.1mm.
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4.2.3. Robotmanipulatora nobides un citu lielumu piereguléSana ir janodroSina caur
sistémas vadibas displeja, bez aréja datora vai cita programmeésanas rika.

4.2.4. Robotmanipulatoram ir jaspgj parvietot 500 — 1000 g smags priekSmets.

4.2.5. Robotmanipulatoram ir jasp&j parvietot priekSmetu (zivis) visas savas darbibas
zona tik atri, lai bUtu gatavs nostaties jauna koordinata, ko sanems no datorredzes sistémas.

4.2.6. Robotmanipulatoram ja@nodrosina pietiekami liels spéks, lai nodroSinatu satvéréja
mehanisma darbibu, priekSmeta (zivs) satversanai.

4.2.7. Servomotora nomindlajam griezes momentam jabit nemazdkam ki 7 Nm,
maksimalajam griezes momentam 21 Nm, maksimalais grieSanas atrums 3000 apgr./min. vai
ekvivalents.

4.2.8. Sensora darbibas diapazonam jabiit ne mazdkam ka minéts punktd 4.1.6 un
jaspéj atpazit priekSmetus (zivis) ar geometriskajiem izmé&riem ka minéts punkta 4.1.7

4.2.9. Visam komplektam parametru mainu un regulesanu var veikt lietotajs patstavigi,
ja vins ir apmacits ne vairak ka 40h.

4.2.10. Visam komplektam ir jaspégj stradat telpa ar temperatiiru +5....+30°C

4.2.11. Visa komplekta ir jabdt ietvertiem visiem avariju scenarijiem, kas nodrosina pret
iekartas paSsabojasanos (Pieméram: klhdainas koordinates d&l, manipulators ietriecas kastes
korpusa).

5. Piegade

5.1. Tris komplektu piegades izpilde kopuma javeic no Liguma nosléganas briza lidz 2018.
gada 30. aprilim.
5.2. Komplektu piegades pasutijums planots tris posmos. Piegades pasttijumu planots uzsakt:
- 1. posms 2017.gada jtnija — 1 komplekts
- 2. posms 2017.gada oktobri — 1 komplekts
- 3. posms 2018. februari — 1 komplekts
5.3. Komplekta piegade tiek nodrosinata 10 darba dienu laikd no pasitijuma briza.
5.4. Piegadatajs nodrosina komplekta piegadi uz Pasititaja adresi.
5.5. Par preciziem komplekta piegades pasitijuma posma izpildes datumiem Pretendents un
Pasutitdjs vienojas sadarbibas laika.

6. Samaksas nosacijumi
6.1. Samaksas nosacijumi — bezskaidras naudas parskaitijums 20 (divdesmit) darba dienu laika
péc komplekta piegades un rékina sanemsanas.
6.2. Samaksa par komplektu tiek veikta pa posmiem atbilstoSi faktiski pasdtitajam komplektu
skaitam saskana ar savstarp&ji parakstitu prefu pavadzZimi — rékinu un pretendenta
piedavajuma noradito vienibas cenu.

7. Finansu piedavajums

7.1. Pretendents iesniedz finanSu piedavajumu atbilsto$i Iepirkuma priek¥meta aprakstam.
7.2. Finandu piedavajuma cenu norada EUR, bez PVN.

8. Informacija par piedavajumu noformésanu, iesniegsanu un izskatisanu

8.1. Pretendents iesniedz aizpilditu piedavajumu (Iepirkuma prickSmeta apraksta pielikums
Nr.1 un pielikums Nr.2) un apliecindjumu par komplekta sp&ju izpildit datorredzes sistémas



padotas koordinates, datorsalikuma, latvieSu valoda un aizpildita piedavajuma elektronisku
kopiju (PDF formata).

8.2. Iepirkumu uzraudzibas biroja majas lapa www.iub.gov.lv ievietotaja pazinojuma par
finanséjuma sanémeé&ja iepirkuma procediru noteikts sakotngjais Piedavajumu iesniegSanas
termins.

8.3. Piedavajums janogada SIA PERUZA biroja personigi vai sttot pa pastu (“Lejasrandoti”,
Mucenieki, RopaZzu novads, LV2137). Sitot piedavajumu pa pastu, pretendents nodrosSina
sutijuma piegadi termina, kas noradits pazinojuma par finans€juma sanéméja iepirkuma
proceduru.

8.4. Finans€juma sanéméjs izvélas piedavajumu, kas Pasttitdjam ir ekonomiski visizdevigakais
un vislabak apmierina t@ vajadzibas, ka ari nodroSina pasiititaja pieskirta finanséjuma efektivu
izmantosanu.

8.5. Pasutitajs nevar slégt ligumu ar tadu Piegadataju, ar kuru tas atrodas intereSu konflikta
28.02.2017. MK noteikumu Nr.104 , Noteikumi par iepirkuma procedlru un tas piemérosanas
kartibu pasutitaja finansétiem projektiem” 12.punkta izpratné.

SIA PERUZA

R.Dlohi

Valdes loceklis




Pielikums Nr.1

Materialu iegade - mehatronikas komponentu komplekts (robotmanipulatori,
servomotori, sensori, aktuatori, invertori)

projekta "Masinbaves Kompetences centra izveide”, id. Nr. 1.2.1.1/16/A/003 pétijuma Nr.1.1
"Partikas raZosanas iekdrtu platformas izstrade ar izpildmehanismos iebdvétu matematiska
attélu apstradé un sensoru tehnologijas balstitu "inteligentu” pasvaditspéju” ietvaros

Pretendenta pieteikums un finansu piedavajums

20_.g._ .

pieteikuma sastadiSanas vieta
, redistracijas Nr. ;
pretendenta nosaukums registracijas numurs

nodoklu maksatdja registracijas numurs

pretendenta bankas rekviziti

ta persona
pilnvarotas personas ienemamais amats, vards, uzvards

ar ST piedavajuma iesniegSanu:

* piesakas piedalities iepirkuma;

- apnemas ieveérot Tehniskas specifikacijas prasibas;

* garantg, ka visas sniegtas zinas ir patiesas.

Pretendents piedava veikt Mehatronikas komponentu komplektu (robotmanipulatori,
servomotori, sensori, aktuatori, invertori) piegades par $adu cenu:

Piegadajamo komponentu nosaukums | Piegadajama Komplektu Summa, EUR
komplekta cena, | skaits, gab. bez PVN
EUR bez PVN

Mehatronikas komponentu komplekts 3

(robotmanipulatori, servomotori,

sensori, aktuatori, invertori)

Pretendents apnemas ievérot Piegades visparigos nosacijumus:

Nr. Parametrs Prasiba Piedavajums

1. Liguma izpildes vieta | “Lejasrandoti”, Mucenieki, Ropazu
nov., LV2137

2 Liguma izpildes | Piegades izpilde kopuma javeic no
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termins

Liguma noslégsanas briza lidz 2018.
gada 30. aprilim.

Piegades posmi

Piegades pasitijums planots tris
posmos. Piegades pasutijumu planots
uzsakt:

- 1. posms 2017.gada junija — 1
komplekts

- 2. posms 2017.gada oktobri — 1
komplekts

- 3. posms 2018. februari - 1
komplekts

Par preciziem piegades pasutijuma
posma izpildes datumiem Pretendents
un Pasititajs vienojas sadarbibas
laika.

Piegades

Komplekta piegade tiek nodrosSinata
10 darba dienu laika no pasitijuma
briza

Ar So apstiprinu un garantéju sniegto zinu patiesumu:

(amats)

(paraksts) (vards, uzvards)




Pielikums Nr.2

Materialu iegade - mehatronikas komponentu komplekts (robotmanipulatori,
servomotori, sensori, aktuatori, invertori)

projekta "Masinbdves Kompetences centra izveide”, id. Nr. 1.2.1.1/16/A/003 pétijuma Nr.1.1
"Partikas raZosanas iekartu platformas izstrade ar izpildmehanismos iebivétu matematiska
attélu apstradé un sensoru tehnologijas balstitu “inteligentu” pasvaditspéju” ietvaros

Tehniskais piedavajums
20 .0, .

pieteikuma sastadisanas vieta

, registracijas Nr. ;

pretendenta nosaukums

nodok|u maksataja registracijas numurs

pretendenta bankas rekviziti

Tehniskas prasibas Pretendenta piedavajums

1. Komplekta ietilpst visas komponentes un
programmatira, kas nodrodina haotiski
sabértu priekSmetu (zivju) satverSsanu péc
vizudlas atpaziSanas sistémas  shtitam
koordinatam.
1.1, Komplektam ir jasp&j darboties patstavigi
slegtd telpa bez aréjiem pieslégumiem
(TeamWork, internets u.c.).
1.2. Piegadataja piendkums ir nodroSinat, ka
komplekts - robotmanipulators, servomotori,
sensori, aktuatori, invertori un citas
komponentes ir iemontétas elektribas kastés
vai korpusos, kas nodroSina mitruma
aizsardzibas pakapi IP 65 vai ekvivalents.
1.3. Visiem komplekta vadu spraudniem un
ieejam ir jabut nodroSinatiem ar mitruma
aizsardzibas pakapi IP 65.
1.4. Robotmanipulatoram ir jabuat viegli
nomazgajamam un é&rti apkalpojamam,
lietojamam partikas raZosanas telpas.
1.5. PriekSmeti ir sabérti kasté ar izmériem:

— Platums 400....1000mm;

— Garums 600....1000mm;

— Augstums 500....1000mm;
1.6. Atpazistamie priekSmeti var bt jebkuras
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formas un materiala, ar izmériem:

— Platums 30....100mm;

—  Garums 40....150mm;

— Augstums 30....100mm;
1.7. Elektribas pieslegums - 380V, 3 fazes,
50Hz.
2. Iepirkuma priekSmeta  kvalitativais
raksturojums:
2.1. Robotmanipulatoram ir jaspgj izpildit no
datorredzes sistéemas padotas koordinates.
2.2.Robotmanipulatoram ir jaspg&j nostaties
koordinatés, ko sanémusi no datorredzes
sistémas ar precizitati:

Dziluma £ 1mm;

Platuma un garuma - = 0.1mm.
2.3. Robotmanipulatora nobides un citu
lielumu piereguleSana ir janodroSina caur
sisteémas vadibas displeja, bez aréja datora vai
cita programmésanas rika.
2.4. Robotmanipulatoram ir jaspéj parvietot
500 — 1000 g smags priekSmets.
2.5. Robotmanipulatoram ir jasp&j parvietot
prickSmetu (zivis) visas savas darbibas zona
tik atri, lai bltu gatavs nostaties jauna
koordinata, ko sanems no datorredzes
sistémas.
2.6. Robotmanipulatoram janodrosina
pietickami liels spéks, lai nodroSinatu
satvéréja mehanisma darbibu, priekSmeta
(zivs) satversanai.
2.7. Servomotora nomindlajam  griezes
momentam jabit ne mazdkam ka 7 Nm,
maksimalajam griezes momentam 21 Nm,
maksimalais  grieSanas  atrums 3000
apgr./min.
2.8. Sensora darbibas diapazonam jablt ne
mazakam ka minéts punktda 4.1.6 un jaspéj
atpazit priekSmetus (zivis) ar geometriskajiem
izmériem ka minéts punkta 4.1.7
2.9. Visa komplekta parametru mainu un
reguléSanu var veikt lietotajs patstavigi, ja
vins$ ir apmacits ne vairak ka 40h.
2.10. Visam komplektam ir jasp&j stradat
telpa ar temperatiiru +5....+30 °C
2.11. Visa komplekta ir jablt ietvertiem
visiem avariju scenarijiem, kas nodrosina pret
iekartas paSsabojasanos (Pieméram:
klidainas koordinates d&l, manipulators
ietriecas kastes korpusa).

Ar so apstiprinu un garantéju sniegto zinu patiesumu:

(amats) (paraksts) (vards, uzvards)
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